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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BUDYNEK WIELOFUNKCYJNY W BRZEZOWCE
INSTALACJE ELEKTRYCZNE WEWNETRZNE

1. Wstep
1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania techniczne
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z instalacjami elektrycznymi
wewngtrznymi w projektowanym budynku Wielofunkcyjnym w Brzezéwce.

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét
elektrycznych i obejmuja nastepujacy zakres robét:
- linie zasilajace
- tablice rozdzielcze
- instalacja o$wietlenia podstawowego
- instalacja o$wietlenia miejscowego
- instalacja ochrony od porazen
- instalacja sitowa (w kotlowni)
- instalacja sterownicza (w kottowni )
- instalacja bezpieczenstwa gazowego ( w kottowni )
- instalacja odgromowa

1.4.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi normami i sg
uzupehieniem okreslen zawartych w Ogolnej Specyfikacji Technicznej

1.4.1.1.Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera.

1.4.1.2.Napigcie znamionowe linii — napigcie migdzyprzewodowe w przypadku pradu
przemiennego lub migdzybiegunowe w przypadku pradu statego, na ktére linia
kablowa zostaly zbudowana,

1.4.1.3.0chrona przed dotykiem posrednim — ochrona oséb przed dotykiem czesci
przewodzacych dostepnych (metalowe obudowy urzadzen elektrycznych) bedacych
pod napigciem w chwili awarii lub w warunkach zakloceniowych.

1.4.1.4.0dleglo$¢ pionowa migdzy przedmiotami — odleglos¢ migdzy rzutami pionowymi
przedmiotow,

1.4.1.5.0dleglos¢ pozioma migdzy przedmiotami — odleglosé migdzy rzutami poziomymi
przedmiotow,

1.4.1.6.0prawa o$wietleniowa — obudowa zrodta swiatla posiadajaca urzadzenia utatwiajace



jego zaplon i umozliwiajace jego instalowanie, a takze ksztattujaca wlasciwie bryle

Swiatla.

1.4.1.7.Rysunki - cz¢$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

1.4.1.8.Urzadzenie rozdzielcze - aparat elektryczny w obudowie lub w ostonie

zabezpieczajgcej przed bezposrednim dotykiem czgsci przewodzacych dostepnych i
przedostawaniem si¢ do wnetrza zanieczyszczen mechanicznych lub wody lub bez tej
ostony, w ktorym nastgpuje rozdziat energii elektrycznej np. rozdzielnica elektryczna,
szafa kablowa, zlacze kablowe itp.

1.4.1.9.Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odleglos¢ miedzy linig
kablowa, urzadzeniem podziemnym lub drogg komunikacyjna itp. jest mniejsza niz
odleglos¢ dopuszczalna dla danych warunkow ukfadania bez stosowania przegrod lub
oston zabezpieczajacych i w ktorych nie wystepuje skrzyzowanie.

1.4.1.10.Zrédlo §wiatla - aparat przetwarzajacy energi¢ elektryczng w fale $wietlng
widzialna.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot
Wykonawcza robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$é z
Dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspolrzedne punktow glownych trasy oraz reperow,
Dziennik Budowy i Ksigge Obmiaru Robot oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowe;j
1 dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego Robot.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze si¢ koniecznym uzupehienie
Dokumentacji Projektowej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi
brakujace rysunki i ST na wlasny koszt w 4 egzemplarzach i przedlozy je Inspektorowi
nadzoru do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodno$¢ Robét z Dokumentacja Projektows i SST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inspektora Wykonawey stanowig czgs¢ Kontraktu, a wymagania
wyszczegolnione w chocby jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje
nastgpu jaca ich waznosé:

1). Specyfikacje Techniczne,

2). Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszezen w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktéry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja
Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu



tolerancji. Cechy materiatléw i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliska
zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

Jezeli zostata okreslona warto$¢ minimalna lub warto$¢ maksymalna tolerancji albo
obie te wartosci, to roboty winny by¢ prowadzone w taki sposob, aby cechy tych materialow
lub elementéw budowli nie znajdowaly si¢ w przewazajacej mierze w poblizu wartosci
granicznych.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie bedq w pelni zgodne z Dokumentacjg
Projektowg lub ST, ale osiagnig¢ta zostanie mozliwa do zaakceptowania jakos$é elementu
budowli, to Inspektor moze zaakceptowaé takie Roboty i zgodzi¢ sie na ich pozostawienie,
jednak zastosuje odpowiednie potragce nia od ceny kontraktowej, zgodnie z ustaleniami
szczegbtowymi kontraktu.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja
Projektowa lub ST, i wplynie to na niezadowalajacq jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy beda niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty rozebrane i wykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.4. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wlasnosci publicznej i prywatne;j.

Jezeli w zwiazku z zaniechaniem, nie wlasciwym prowadzeniem Rob6t lub brakiem
koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci
publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzona
wlasnos¢. Stan naprawionej wlasnosci powinien byé nie gorszy niz przed powstaniem
uszkodzenia.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za ochrong urzadzen uzbrojenia terenu takich
jak: przewody, rurociagi kable teletechniczne itp., oraz uzyska od odpowiednich wiadz
bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego odnosnie dokladnego potozenia tych urzadzen w obrebie Placu Budowy.

O zamiarze przystgpienia do Robdot w poblizu tych urzadzen, badz ich przelozenia,
Wykonawca powinien zawiadomi¢ wlascicieli urzadzen i Inspektora.

Wykonawca jest zobowiazany w okresie trwania realizacji kontraktu do wlasciwego
oznaczenia i zabezpieczenia przed uszkodzeniem tych urzadzen.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bez zwlocznie
powiadomi Inspektora i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia urzadzen uzbrojenia terenu wskazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé¢ przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprz¢t i odpowiednig odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odr¢bnej zaplacie i sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;j.



1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robét i za wszelkie materiaty i
urzgdzenia uzywane do robot od Daty Rozpoczecia do Zakoniczenia i odbioru koncowego
Robot.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caty czas do momentu odbioru koncowego.

Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniecha utrzymanie, to na polecenie
Inspektora powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

s 28 Materialy
2.1.  Stosowane materialy

Zrédta uzyskania wszelkich materiatow powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z
wyprzedzeniem, przed rozpoczgciem robot. Materialy do budowy i przebudowy instalacji
nabywane sa przez Wykonawce.

Wszystkie materialy uzyte do budowy i przebudowy powinny spelnia¢ warunki
okreslone w odpowiednich normach przedmiotowych i posiada¢ odpowiedni atest, a w
przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytworni lub innym
umownym warunkom.

Wszystkie uzyte do wykonania robot wg zasad niniejszej SST winny pochodzi¢ z
wytworni posiadajacych certyfikat potwierdzajacy wdrozenie systemu zapewnienia jakosci na
zgodnos$¢ z norma ISO 9001.

2.2.  Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z
Placu Budowy, badZ zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora. Jezeli Inspektor
zezwoli Wykonawey na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktoérych zostaty
zakupione, to koszt tych materialéw zostanie przekwalifikowany przez Inspektora.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane
materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i
niezaptaceniem.

2.3. Skladowanie materialéw

Gospodarke materiatami nalezy prowadzié¢ zgodnie z wytycznymi dla przedsigbiorstw
wykonujacych elektryczne roboty instalacyjno - montazowe. W przypadku braku takich
wytycznych, zasady gospodarki materialowej na placu budowy powinny by¢ opracowane
przez generalnego wykonawce robot lub przedsigbiorstwo wykonujace dany rodzaj robot w
porozumieniu z kierownikiem budowy.

Sposob sktadowania materialow elektrycznych w magazynie jak i konserwacja tych
materiatéw powinny by¢ dostosowane do rodzaju skladowanego materiatu.

Materialy takie jak: osprzgt , konstrukcje wsporcze nalezy przechowywa¢ w
pomieszczeniach zamknietych, suchych, przewietrzanych i oswietleniowych.

Wszystkie materiaty skladowane na wolnym powietrzu powinny byé utozone w
miejscu, gdzie nie bgda narazone na uszkodzenie mechaniczne i dziatanie korozji.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwosé wariantowego
zastosowania materiatlu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o
swoim zamiarze co najmniej trzy tygodnie przed uzyciem materialu, albo w okresie
diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i



zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Inspektora.

3 Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
powoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do
Rob6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robot,
zaakceptowanym przez Inspektora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robét, zgodnie z
zasadami okre$lonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Sprzgt bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma byé
utrzymany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Sprz¢ t powinien odpowiada¢ ogélnie przyjetym wymaganiom co do ich jakosci jak i
wytrzymatosci. Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien byé
ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem.

Maszyny mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i
dzialania, ponadto nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscia uruchomienia przez osoby
niepowolane.

4. Transport

Wykonawca jest zobowiazany dostosowania jedynie takich srodkoéw transportu, ktére
nie wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robét i wlasciwoéci przewozonych
materiatow. Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do
transportu materialéw, elementéw konstrukcyjnych itp. niezbednych do wykonania danego
rodzaju robot.

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone przedmioty i materialy w sposob
uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.

Srodki transportowe stosowane przy wykonywaniu zleconych robét to:

- samochod dostawczy,

Transport materialéw i elementéw malogabarytowych np. oprawy oswietleniowe,
zrédla $wiatta winien by¢ dokonywany w fabrycznych opakowaniach w warunkach
uniemozliwiajacych uszkodzenie, zawilgocenie lub zdekompletowanie.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz skladowania materiatéw i osprzetu
nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcy. Wskazane jest dostarczenie materiatéw i osprzetu na
stanowisko montazu bezposrednio przed ich zabudowaniem.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogélne zasady wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rob6t zgodnie z Kontraktem, oraz
za jako$¢ zastosowanych materialow i wykonywanych Robét, za ich zgodnosé z
Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robdt oraz
poleceniami Inspektora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie wszystkich
elementéw Rob6t zgodnie z wymiarami okre§lonymi w Dokumentacji Projektowej lub
przekazanymi na pi$mie przez Inspektora.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robét, zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.



Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéow i elementéw
Robot beda oparte na wymaganiach sformulowanych w Kontrakcie, Dokumentacji
Projektowej u w ST, a takze w normach i wytycznych. Inspektor jest upowazniony do
kontroli wszystkich Robét i kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych na budowe lub na
niej produkowanych, wlaczajac przygotowanie i produkcje materiatéw. Inspektor powiadomi
Wykonawcg o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktére nie spetniaja
wymagan jakosciowych okreslonych w dokumentacji projektowej i SST. Z odrzuconymi
materiatami nalezy postgpowaé jak w punkcie 2.4.

Polecenia Inspektora begda wykonywane nie péZniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robét. Skutki
finansowe z tego tytutu po nosi Wykonawca.

5.2. Wady robét spowodowane przez poprzednich wykonawcoéw.

Jezeli Wykonawca wykonat roboty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej
SST, a zaistniala wadliwos¢ tych robot spowodowana zostala robotami wykonanymi
poprzednio przez innych wykonawcéw, to Inspektor zleci taki sposob postepowania z
poprzednio wykonanymi robotami, aby wyeliminowa¢ ich wady, a Wykonawca wykona
dodatkowe roboty zlecone przez Inspektora na koszt Zamawiajacego.

5.3.  Zakres i warunki wykonania robét

5.3.1.Tablice rozdzielcze
Projektuje si¢ jako wngkowe oraz natynkowe, wyposazone w wylaczniki  instalacyjne
nadmiarowo-pradowe i réznicowo -pradowe.

5.3.2. Wewnetrzne linie zasilajgce
Wykona¢ jako wymienialne przewodami YDYzo w rurkach RL, przekroje przewodéw
opisano na schematach.

5.3.3. Instalacja o$wietlenia ogélnego.

Zaprojektowano oswietlenie ogélne oprawami jarzeniowymi nastropowymi. Natezenie
os$wietlenia przyj¢to zgodnie z norma EN 12464-1:2002 (E). Nad tablicami zamontowano
oprawy o swietle asymetrycznym do os$wietlenia tablicy. Przewody YDY 3x1,5 p/t .
Sterowanie oswietlenia odbywac si¢ bedzie wylacznikami , przelacznikami, przyciskami
»$wiatlo” ( wspolpracujacymi z przekaznikami bistabilnymi ) , umieszczonymi przy wejsciu
do pomieszczen.

5.3.4. Instalacja oswietlenia miejscowego.
Obejmuje zasilanie opraw nad umywalkami oraz wejsciami do  budynku.

5.3.5. Instalacja oSwietlenia ewakuacyjnego.

Na korytarzach kazdej kondygnacji przewidziano wyposazenie czgSci  cze$¢ opraw w
elektoinwertery zapewniajace $wiecenie oprawy przez 2 h, przy braku napiecia. Do tych
opraw nalezy ulozy¢ dodatkowy czwarty przewod ( pilotujacy ) z tablicy TG.

5.3.6. Zasilanie wentylacji.

Przewidziano zasilanie wentylatora okapu oraz zespolow wentylacji wywiewnej kuchni,
okapu kuchennego, i sali spotkan Wentylatory wlacza si¢ i wylacza za pomoca wylacznikéw
M 250, W pomieszczeniach WC przewidziano wentylatory wspomagajace na kratce
wentylacyjnej, zalaczane razem ze Swiattem.



5.3.7. Instalacja przeciwporazeniowa.

W projektowanych instalacjach elektrycznych ochrone przed porazeniem pradem
elektrycznym (ochrong dodatkowa) zaprojektowano poprzez odpowiednie dobranie
zastosowanie:

- wylacznikow réznicowo — pradowych,

- wylacznikéw instalacyjnych nadmiarowo — pradowych.

Wszystkie styki ochronne gniazd wtykowych, opraw o$wietleniowych, maszyn i urzadzen
ktore w wyniku uszkodzenia izolacji mogty by si¢ znalez¢ pod napigciem nalezy polaczy¢ z
uziemionym przewodem ochronnym PE.

5.3.8. Instalacje w kotlowni.

5.3.8.1 Instalacje elektryczne

a) Zasilanie tablicy TK kotlowni odbywa¢ si¢ bedzie z tablicy gtéwnej TG. Na §cianie przed
wejsciem do kotlowni przewidziano gtéwny wylacznik pradu w Kotlowni.

Tablicg ,,TK” zaprojektowano w wykonaniu nasciennym . Tablice wyposazyé wg
schematu ideowego. Z tablicy wyprowadzi¢ obwody: o$wietlenia podstawowego,
bezpieczenstwa 24V, gniazda 220V 10A/Z, instalacje sitowa, instalacje zasilania sterownikow.
Do podlaczenia lamp przenosnych przy wykonywaniu przegladow konserwacyjnych
zaprojektowano gniazda 24V zasilane z transformatora ochronnego umieszczonego w tablicy
TK. Zgodnie z przepisami kotlowni¢ wyposazy¢ w przenosna lampe 24V.

b) Instalacja sitowa oraz odbiornikéw technologicznych.
Instalacja obejmuje zasilanie gniazda remontowego 380V, regulatora kotlowego Logomatic
(zasilanie z TK) oraz pomp 1 faz. obiegowych, cyrkulacji i zaworéw mieszajacych.
c¢) Instalacja AKPiA
Instalacja czujnikow temperatury (zewngtrznej, zasilania i powrotu) wraz z
oprzewodowaniem stanowi kompletng dostawe. ‘
d) Ochrona przepigciowa
Dla ochrony urzadzen instalowanych w kotlowni przed skutkami przepie¢ pochodzacych
z sieci oraz wyladowan atmosferycznych zastosowano ochronniki montowane na listwie TH
w TK.
e¢) Instalacja polaczen wyrownawczych
Celem wyréwnania potencjalow urzadzen technologicznych oraz rurociagoéw
przewidziano ulozenie plaskownika miedzianego 20x3 mm (szyna uziemiajaca). Przy pomocy
zaciskow Srubowych oraz objemek o srednicy dostosowanej do rurociagéw nalezy podlaczyé
wszystkie czgsci metalowe urzadzen, oraz tablic do projektowanej szyny, szyng wyprowadzi¢
na zewnatrz budynku i uziemi¢ poprzez polaczenie z uziomem otokowym budynku lub
uziomem sztucznym wykonanym wg opisu w punkcie 3.12.

5.3.8.2. Instalacja kontroli obecnosci gazu

W korytarzu nalezy zainstalowa¢ modut alarmowy MD-2Z ( GAZEX ), ktéry wspétpracuje
z detektorem gazu DEX P1 Przekroczenie dopuszczalnej granicy stezenia gazu powoduje
uruchomienie sygnalizacji $wietlnej, dzwigkowej, oraz zadzialanie zaworu odcinajacego .
Sygnalizacj¢ Swietlng i dzwigkowa nalezy umiesci¢ w pokoju nauczycielskim. Dodatkowo, na
zewnatrz budynku, nad punktem pomiarowym gazu, nalezy zamontowaé zewnetrzny
sygnalizator optyczno-akustyczny SL 21, natomiast nad drzwiami do kotlowni umiescié
sygnalizator swietlny LD 2.

5.3.8.3. Ochrona przepigciowa

Dla ochrony urzadzen instalowanych w kottowni przed skutkami przepigé pochodzacych z
sieci oraz wyladowan atmosferycznych zastosowano ochronniki firmy DEHN guard 275,
montowane na listwie TH w TK.



5.4. Instalacja odgromowa.

Instalacj¢ wykonano w formie zwod6éw poziomych. Poniewaz dach jest kryty blacha, jako
zwody wykorzystano pokrycie dachowe.
Zwody pionowe i polaczenia pokrycia dachowego z obrébkami blacharskimi i zwodami
komin6w wykona¢ nalezy drutem stalowym ocynkowanym ¢ 8 mm . Przewody
odprowadzajace do ziacz kontrolnych wykona¢ drutem jw n/u. Przewod odprowadzajacy od
zlacza kontrolnego do uziomu otokowego wykona¢ ptaskownikiem FeZn 30 x 4 mm. Zlgcze
kontrolne zabudowa¢ w puszce p/t lub we wnece zamykanej drzwiczkami.
Calos¢ prac wykonac zachowujac wymagania normy PN-IEC 61024-1.

5.5. Technologia wykonania instalacji.

Dobor wyposazenia w aparaturg rozdzielni niskiego napigcia, przekroje przewodéw linii
zasilajacych oraz rodzaje zastosowanych przewodow zostaly pokazane na schematach
ideowych. Instalacje wykona¢ podtynkowo w rurkach elektroinstalacyjnych RKLG
przewodami DY 2,5 mm2, na stropach zelbetowych wypusty o$wietleniowe mozna wykonaé
przewodami kabelkowymi wtynkowymi typu YDYt 3x2,5 mm2. W pomieszczeniach
technicznych dopuszcza si¢ wykonanie linii przewodem drutowym DY 2,5 mm2 uktadanym
w rurkach sztywnych RVS natynkowo na uchwytach, w korytkach perforowanych na
wspornikach lub w kanatach elektroinstalacyjnych z PCV montowanych do $cian i
konstrukcji. W sanitarnych oraz pomieszczeniach wilgotnych, przejsciowo wilgotnych, o
duzym stopniu zapylenia zastosowany osprzgt taki jak gniazda, taczniki, oprawy musi by¢ w
wykonaniu hermetycznym o stopniu ochrony minimum IP54, oraz w I lub II klasie
ochronnosci izolacji. Projekt nie przewiduje wykonywania tras kablowych, $rednice rurek
dostosowa¢ do przekroju prowadzonych przewodoéw. Wszystkie przebicia przez $ciany,
zelbetowe elementy konstrukcyjne /n.p. nadproza, filary nosne/ i stropy nalezy wykonywaé
po uzyskaniu zgody na wykonanie tych przejs¢ od inspektora nadzoru branzy budowlanej,
otwory po wykonanych przekuciach uszczelni¢. Przebicia i podejscia do urzadzen, elementy
konieczne do realizacji tras (np. korytka, rurki) winny byé¢ uwzglednione w ofercie
przetargowej. Ewentualne roznice w ilosci podejs¢, przebic¢, nie beda stanowié podstawy do
roszczen finansowych w stosunku do Biura Projektowego. Wszystkie urzadzenia nalezy
podwiesza¢ w sposob trwaty i pewny .Nalezy zadbac¢ o koordynacjg robét z innymi branzami.

6. Zasady kontroli jakosci Robot.

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osig  gng¢ zalozong jakos¢ Robét zgodnie z uzgodnionym z Inspektorem programem
zapewnienia jakosci (PZJ), a w szczegolnosci stwierdzenie osiagniecia zatozonej jakosci
wykonanych robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilnga kontrole Robot i jakos¢ materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialéw oraz
Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazgda¢ od Wykonawcy
przeprowadze nia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest
zadowalajacy.

Wykonawcza bedzie przeprowadza¢ pomiary z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej i ST.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprz¢t badawczy posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.



Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi
Wykonawca.

6.1 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przy padku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé
mozna wy tyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektorem.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi.

Wykonawca ma obowiazek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu
wykazania Inzynierowi zgodnosci dostarczonych materialow i realizowanych robot z
dokumentacjg projektowa, OST, SST, PZJ.

Materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy pelng zgodnos¢ z warunkami
podanymi w specyfikacjach, mogg by¢ dopuszczone do uzycia bez badan.

Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora o zakonczeniu kazdej roboty
zanikajacej, ktorag moze kontynuowa¢ dopiero po stwierdzeniu, przez Inspektora.

W czasie wykonywania robdt nalezy przedsigwziaé nastepujace czynnosci:
sprawdzenie jakosci i prawidlowosci polaczen zamontowanych odbioréw i osprzetu,

W przypadku zadowalajacych wynikow pomiaréw wykonanych przed i w czasie
wykonywania robot, na wniosek Wykonawcy, Inspektor moze wyrazi¢ zgode na
niewykonywanie badan po wykonaniu robot. W czasie przegladu robdt po zakonczeniu
wykonywania robét nalezy wykonaé czynnosci:

- sprawdzenie zastosowanych materiatéw,
- sprawdzenie stanu antykorozyjnych powlok ochronnych konstrukcji i osprzetu,
- sprawdzenie dokladnos$ci wykonanych elementow,
- sprawdzenie stanu i kompletnosci potgczen,
- stan przewodow, osprzetu i opraw
- ciaglos¢ zyl kabli i przewoddw oraz zgodnosci faz,
- prawidlowos¢ ochrony przed dotykiem bezposrednim i posrednim czgs$ci przewodzacych
dostepnych,
wykonanie pomiarow:
skutecznosci ochrony przed dotykiem posrednim cze$ci przewodzacych,
rezystancji uziomow ochronnych i roboczych,
rezystancji izolacji kabli i przewodow

6.2 Raporty z badan.

Wykonawca begdzie przekazywaé inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie podzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia
jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi na formularzach wedhug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

7. Dokumenty budowy.
7.1.  Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego i Wykonawceg w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$§¢ za prowadzenie Dziennika Budowy
zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bgda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé
przebiegu Robét, stanu bezpieczenistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony



budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonala zapisu z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technikg, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- dat¢ przekazania Wykonawcy Placu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robét,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszezegolnych elementéw Robot,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy przerw i ich przyczyny,

- uwagi i polecenia Inspektora,

- daty zarzadzenia wstrzymania Roboét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw Robdt zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czesciowych i
koncowych odbioréw Robaét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Roboét podlegajacych
ogranicze niom lub wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowe;j,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jakosci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z po daniem, kto je przeprowadzal,

- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedto

zone Inzynierowi do ustosunkowania sieg.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem

ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig.

Projektant nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen

Wykonawcy Robét.

7.2. Ksigga Obmiaru

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw Robét, jezeli kontrakt przewiduje taka forme rozliczenia. Obmiary
wykonanych Robo6t przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w
wycenionym ,,Slepym” Kosztorysie i wpisuje sie do Ksiggi Obmiaru.

7.3. Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punkcie (1)-(3), nastepujace
dokumenty:

a). pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b). protokoly przekazania Placu Budowy,

¢). umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

d). protokoty odbioru Robdt,

e). protokoty z narad i ustalen,

f). korespondencj¢ na budowie.



7.4.  Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy begda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio za
bezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtwo
rzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawione do
wgladu na jego zyczenie.

8. Obmiar robot

8.1. Ogolne zasady obmiaru rebot.

Obmiar Robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét w jednostkach
ustalo nych w kosztorysie ofertowym i SST.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie
obmierzanych Robdt i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiegi Obmiaru.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w >Slepym”
Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukonczenia wszystkich Robot.

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu
miesigczne] platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie
lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora.

Obmiaru robot dokona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa i ewentualne dodatkowe
ustalenia wynikle w czasie budowy, zaakceptowane przez Inspektora.

Jednostka obmiarowg dla linii elektroenergetycznych kablowych n.n. i o$wietleniowych jest
metr..

8.2. Zasady okres$lania ilosci Robét i materialow.

O ile dla pojedynczych elementéw zadania budowlanego nie okreslano inaczej, wszystkie
pomiary diugosci i odleglosci pomigdzy wyszezeg6lnionymi punktami skrajnymi beda
odmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Wszystkie elementy robot okreslone w metrach, beda mierzone réwnolegle do podstawy.
Wszelkie inne materialy bedag mierzone w jednostkach okreslonych w dokumentacji
projektowej i/lub SST.

8.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot bedg zaakcep
towane przez Inspektora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprz¢t wymagajq badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania Robot.

8.4. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub koficowym odbiorem Robét, a takze
w przypadku wystgpowania diuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robét.
Obmiar Rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedq wykonane w sposéb zrozu
mialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetione odpowiednimi szki



cami umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg by¢
dofaczone w formie oddzielnego zatacznika do Ksiggi Obmiaru, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z Inzynierem.

9 Odbioér robdét.

9.1. Rodzaje odbiorow robét.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy:

a). odbiorowi Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b). odbiorowi czesciowemu,

c¢). odbiorowi koncowemu,

d). odbiorowi ostatecznemu.

9.2.  Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonanych Robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu Robét.

Odbioru Robét dokonuje Inspektor.

Gotowos¢ danej czgsci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika
Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora.

Jakos¢ i ilos¢ Robét ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych wczesniejszych
ustalen, Inzynier ustala zakres rob6t poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace zmian
i korekt. W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonania potracen.

Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub robotach
dodatkowych Inspektor uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w SST dotyczacych
danej czgsci Robot.

W trakcie prowadzenia robét montazowych nalezy dokonaé¢ odbioru robot ulegajacych

zakryciu.

9.3. Odbior czgsciowy.

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych Robét wraz z
ustaleniem naleznego wynagrodzenia. Odbioru czgsciowego Robot dokonuje sie wg zasad
Jjak przy odbiorze koncowym Robot.

9.4. Odbior koncowy Robot.

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robét w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie Robdt oraz ich gotowosé do odbioru kofcowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora.

Odbiér koncowy Robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach Kontraktowych,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia Robét i kompletnosci oraz
prawidlowos$ci operatu kolaudacyjnego.

Odbioru konicowego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz



zgodnosci wykonania robot z Dokumentacjg Projektowa i ST.

W toku odbioru koncowego Robét komisja zapozna sig¢ z realizacja ustalen przyjetych w

trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych =zakryciu, zwlaszcza w zakresie

wykonania Robot uzupelniajacych i Robot poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych Robét poprawkowych lub Robét

uzupetniajgcych w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie

swe czynnosci ustali nowy termin odbioru koncowego.

W  przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych Robot w

poszczegOlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja

Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie wigkszego wplywu na cechy

eksploatacyjne i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona

wartos¢ wykonywanych Robét w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach

Kontraktowych.

We wszystkich sprawach nie objetych SST beda obowiazywaly przepisy ,.Instrukcji DP-T

14 o dokonywaniu odbioru robot drogowych na drogach zamiejskich krajowych i

wojewodzkich” z dnia 14 lipca 1989 r. wraz z pézniejszymi zmianami i uzupelnieniami.

Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy:

- sprawdzi¢ zgodnos¢ robot z umowa, Dokumentacja Projektowa, Warunkami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Roboét Elektrycznych, normami i przepisami,
sprawdzi¢ udokumentowanie wlasciwe] jakosci wykonania robét odpowiednimi
protokotami prob montazowych,

- sprawdzi¢ czy przedmiot odbioru spelnia warunki i zasady prawidtowej eksploatacji,

- sporzadzi¢ protokot z odbioru technicznego robét z podaniem wnioskow i ustalen

9.5. Dokumenty do odbioru konicowego Robét.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego Roboét jest protokét odbioru
koncowego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

- Dokumentacje Projektows z naniesionymi zmianami,

- Specyfikacje Techniczne,

- uwagi 1 zalecenia Inspektora, zwlaszcza przy odbiorze Robét zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, i udokumentowanie wykonania jego zalecen,

- recepty i ustalenia technologiczne,

- Dzienniki Budowy i Ksiegi Obmiaru,

- wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z ST i
PZ],

- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,

- opinig technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zalaczonych do dokumentéw odbioru, a wykonanych zgodnie z PZJ i ST,

- sprawozdanie techniczne,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:
- zakres i lokalizacj¢ wykonywanych Robét,
- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej
przekazanej przez Zamawiajacego,
- uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru koricowego Robot.



Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe Ilub uzupelniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Robot uzupelniajacych wyznaczy komisja.

9.6. Odbior ostateczny.
Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualne] obiektu z
uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

10.  Podstawa platnosci
10.1. Ustalenia ogolne.

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji .,Slepego” Kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania skta dajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w punkcie 9 ST i w
Dokumentacji Projektowej a w szczegdlnoscei:

1. przebudowa istniejacych instalacji elektroenergetycznych,
- zabezpieczenie istniejacych instalacji niskopradowych.

Cena jednostkowa wyzej wymienionych robot bedzie obejmowac:

- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami ich zakupu,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na
Plac Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w skiad ktérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza
budowy (w tym: doprowadzenie energii i wody, budowa drog dojazdowych itp.),
koszty dotyczace oznakowania Roboét, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz
budowy, oplaty za dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych
Robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych
wydatkéw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robdt 1 w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowiazujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawcg¢ za dang pozycj¢ w wycenionym
.Slepym” Kosztorysie jest ostateczna i wyklucza mozliwo$é zadania dodatkowej zaplaty za
wykonanie robét objetych ta pozycja kosztorysowa za wyjatkiem przypadkéw omowionych
w warunkach Kontraktu.
Platno$¢ bedzie pelnym wynagrodzeniem za dostarczenie i zabudowanie wszystkich
materialow uzytych do wykonania powyzszego zakresu robot oraz za robocizng i uzyty
sprzgt 1 inne czynnosci niezbedne do nalezytego wykonania robot.

Cena jednostkowa w/w robdt obejmuje ponadto:
- roboty pomocnicze i przygotowawcze,
- roboty pomiarowe — wytyczenie tras,
- dostarczenie materialow,
- przygotowanie podtoza ,
- ulozenie rur ochronnych,
- ulozenie przewodow i weiagnigcie ich do rur,
- zaprawianie rur,



doprowadzenie $cian i sufitéw do stanu pierwotnego,

podtaczenie linii /obwodéw/ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i SST.
montaz aparatow

montaz opraw oswietleniowych

montaz tablic

montaz osprzgtu

10.2. Zaplecze Zamawiajacego

Wykonawca w ramach kontraktu jest zobowiazany zapewni¢ zamawiajacemu

zaplecze umozliwiajace petnienie funkcji nadzorczych na budowie

11.

Przepisy zwigzane

11.1. Normy — na zasadzie dobrowelnosci

11.2. Inne dokumenty

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialow Budowlanych w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-
montazowych i rozbiérkowych. [Dz. Ust. nr 13 2 10.04.1972 1.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano - Montazowych. Czes¢ V -
Instalacje elektryczne

Rozporzadzenia Ministra Przemystu z 26.11.1990 r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporazeniowej. [Dz. Ust. nr.81 2 26.11.1990 r.

Zarzadzenie Ministra Gérnictwa i Energetyki oraz Ministra Budownictwa i Przemystu
Materialtéw Budowlanych w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinna
odpowiada¢ ochrona odgromowa sieci elektroenergetycznych. [Dz. Ust. nr 6/69, poz.
21].



